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gelistirdigimiz “Tek Eksen Tracker Sistem”
astronomik algoritma ile sensorsuz takip ozelligine sahiptir,
sorunsuz calisabilecek sekilde tasarlanmistir.

e
O
X
qV)
-
Do
®
-
O,
-
iS5
N
O
O

QR Kodu
okutabllirsiniz
+90 328 802 2288

+90 414 357 5551

Sistem en zorlu sartlarda 130 Km/S Ruzgar hizina kadar
=

Gunes enerjisi sistemlerinde optimum verim elde etmek i¢in
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Sistem Karakteristikleri

Gunes enerjisi sistemlerinde optimum verim elde etmek icin gelistirdigimiz
“Tek Eksen Tracker Sistem” astronomik algoritma ile sensorsuz takip ozelligine
sahiptir. Sistem en zorlu sartlarda 130 Km/S RUzgar hizina kadar sorunsuz
calisabilecek sekilde tasarlanmistir.

Astronomik Algoritma ile Sensorsuz Takip Ozelligi.

Maksimum 3° Hata Pay!.

130 Km/S Ruzgar Hizina Kadar Sorunsuz Calisabilmektedir.

130 Km/S Uzeri Rizgar Hizinda Otomatik Kendini Koruma Ozelligi.
Backtracking Ozelligi (Golgeden Kacma)

+/- 60° Acl ile Ayarlanabilmektedir.

Tek Eksen Tracker Sistem

COHzUme ulasmak icin

QR Kodu

okutapllirsiniz.




Tek Eksen Tracker Sistem
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Sistem Yazilimi

Sistemimizde bulunan yazilim C++ tabanli olup baslangicta girilen konum bilgisi
ve internet uzerinden aldigi zaman verilerini kullanarak gunesin konumunu
hesaplamakta ve trigonometrik hesaplamalar ile motor uzunlugunu belirleyerek
sistem acisini ayarlamaktadir.

Sistemimizin arazi sartlari elverdigi olcude tek master ve coklu slave olarak
calismaktadir. Bu sayede tum saha tek bir kart Gzerinden kontrol edilebilmektedir.
Bu kart bir bilgisayara baglanarak sahanin aci ve alarm durumu bilgileri ogrenilip
istendigi taktirde manuel moda gecirilebilmektedir.

COHzUme ulasmak icin

QR Kodu

okutapllirsiniz.




Tek Eksen Tracker Sistem
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Lineer Aktuator Motor

Sistemimizde bulunan lineer aktiator motorlar 24 V DC anma gerilimine sahip olup
1000 N/m itme ve cekme kuvvetine sahiptir. Sistemin radyal yukleri g6z onunde
bulunduruldugunda motor gucu fazlasiyla yeterli goralmektedir.

Motorumuz her sehpada bulunan tracker kontrol panolarindan kontrol edilmektedir.
Tracker kontrol panolari gucinu 220 V sebeke geriliminden almaktadir. Sebekeden
cekilen akim sehpa hareket halindeyken maksimum 3A'dir.

COHzUme ulasmak icin

QR Kodu

okutapllirsiniz.
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Ruzgar Sensoru

Sistemimizde bulunan ruzgar sensoru sayesinde 130 km/sa
asan ruzgar hizlarinda sistem otomatik olarak stow moduna
(yatay mod) gecer ve yapisal zarar riskini minimum seviyeye
indirir.

(Gorsel Temsilidir.)

Tek Eksen Tracker Sistem

COHzUme ulasmak icin

QR Kodu

okutapllirsiniz.
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Rulmanlar

Sistemimizde SKF markasinin 6304 model numarali rulmanlari
kullanilacak olup teknik ozellikleri asagidaki gibidir;

Olgiiler
d 20 mm Delik Cap!
D 52 mm Dis Cap
| .J B 15 mm Genislik
dl 30.35 mm Omuz Capi
D2 44.71 mm Girinti Capt
f1,2 min.1.1 mm Yiv OlcusU

Dayanak Olciileri

== da min. 27 mm Mil dayanaginin capi
Da max. 45 mm Yatak dayanaginin cap!
o ra max. 1 mm Milin veya yatak kosesinin yaricap!

Hesaplama Verileri

Tek Eksen Tracker Sistem

Temel Dinamik YUk Degeri C 16.8 kN
Temel Statik YUk Degeri CO 7.8 kN
Yorulma Yuk Siniri Pu 0.335 kN
Referans Hiz 30 000 r/min
Sinirlama Hizi 19 000 r/min
Minimum Yuk Faktoru kr 0.03
Hesaplama Faktoru fO 12

Kutle
Rulman Kutlesi 0.14 kg

Tolerans Sinifi

Olcuisel Toleranslar P6
Radyal Kaciklik P5

COHzUme ulasmak icin

QR Kodu

okutapllirsiniz.




Tek Eksen Tracker Sistem

COHzUme ulasmak icin

QR Kodu

okutapllirsiniz.
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